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INTRODUCCIÓN

Los graves problemas ecológicos, nos da como

objetivo realizar un seguidor fotomecánico, que

permita sincronizar el recorrido aparente del sol

y una producción de energía eléctrica, en

calidad y cantidad, adaptada al medio y con los

recursos tecnológicos de la región.



JUSTIFICACIÓN

• Las celdas fotovoltaicas

(FV) tienen una eficiencia

relativamente baja. Los

mejores paneles

monocristalinos tienen un

promedio de 16%. Los

paneles amorfos apenas

superan el 10%.



EL PROBLEMA

• La propuesta es un

sistema de energía

solar de

seguimiento de

dos ejes utilizando

la lógica difusa

para controlar el

proceso de

manera

inteligente.



PARTES DEL PROYECTO

• El SOFTWARE.- Su programa

nos permite controlar la parte

mecánica y se trata de que el

sistema tome decisiones de

manera pertinente.

• El HARDWARE o parte

mecánica, comprende las

celdas solares y para este

proyecto el microcontrolador.



PARTES DEL PROYECTO



LA LÓGICA DIFUSA

• Es una teoría de

conjuntos, en el que cada

elemento tiene un

número infinito de

grados de pertenencia

que oscilan entre cero y

uno. En contraste, en los

conjuntos tradicionales

solo se tienen cero o uno

(verdadero o falso) como

grado de pertenencia.



CONTROLADOR 

INTELIGENTE DIFUSO

• La lógica difusa permite

diseñar los

controladores

inteligentes difusos o

FLC (Fuzzy Logic

Controllers), capaces de

tratar con situaciones

ambiguas, complejas o

difíciles de modelar

matemáticamente.



EL DISEÑO DEL 

CONTROLADOR.

• El FLC se compone
de cuatro etapas: la
fuzzificación, la base
de reglas, el
mecanismo de
inferencia y la
defuzzificación,
mismas que a
continuación se
describen:



FUNCIÓN DE LAS REGLA 

DIFUSAS
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FUNCIÓN DE LAS REGLA 

DIFUSAS
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FUNCIÓN DE LAS REGLA 

DIFUSAS

AM

PM

Muy_débil Débil Media Fuerte Muy_Fuerte

Muy_débil Medio Oriente Ext_oriente extoriente Ext_oriente

Débil Poniente Medio Oriente extoriente Ext_oriente

Media Poniente poniente Medio oriente oriente

Fuerte Ext_poniente Ext_poniente poniente medio oriente

Muy_Fuerte Ext_poniente Ext_poniente Ext_poniente poniente medio



FUNCIÓN DE LAS REGLA 

DIFUSAS
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FUNCIÓN DE LAS REGLA 

DIFUSAS

• La salida del conjunto

difuso se toma como

la intersección y el

conjunto difuso final

será la unión de los

conjuntos difusos y así

poder determinar su

valor de salida para

lograr la orientación

de los paneles FV.



CONCLUSIÓN

• El software inteligente le permite al sistema

tomar mejores decisiones para posicionarse

incluso si el día está nublado, lluvioso, o si

ocurriera un evento como un eclipse. Por otra

parte, cuenta con una rutina para aumentar el

tiempo al doble cuando la luminosidad del sol

es baja, lo que nos permitiría reducir el número

de veces que el motor arranca y así abatir el

dispendio de energía.
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